国家海洋综合试验场（深海）试验平台简介

国家海洋综合试验场（深海）（简称“深海试验场”）试验平台包括浮标试验平台、深海坐底试验方舱、海洋遥感观测效能综合评估系统、船载试验平台、船载深海声学测试系统和深海水下定位系统。可为水文、气象、生态、声学、地质、定位导航等各类深海仪器设备开展试验测试。具体如下：
一、浮标式试验平台
浮标试验平台可为多类型气象、水文、生态等传感器或仪器设备在实际海况下的功能性能测试提供通用平台的保障能力；同时具备气温、相对湿度、风速、风向、气压、能见度、波高、波周期、波向、剖面海流、表层水温、表层盐度等参数的连续观测和实时传输功能。平台包括大型浮标试验平台和小型浮标试验平台两类，能满足不同类型深海仪器装备的试验需求。
具体参数如下：
	
	大型浮标试验平台
	小型浮标试验平台

	尺寸
	直径10米
	直径3米

	试验搭载能力
	可搭载风传感器、气压传感器、波浪传感器、温湿传感器、单点海流计、能见度传感器、多参数水质仪、表层温盐传感器、定位模块等设备
	可搭载风传感器、气压传感器、波浪传感器、温湿传感器、表层温盐传感器、感应耦合温盐深传感器等设备

	试验接口数量
	不低于6个（可拓展，含6个仪器井）
	不低于2个（可拓展）

	可连续工作时长
	1年
	1年

	抗风等级
	15级
	15级

	供电方式
	太阳能板、蓄电池
	太阳能板、蓄电池

	供电电压
	12V、24V
	12V、24V

	通讯方式
	北斗三代
	北斗三代

	通信接口
	RS-232、RS-485、RJ45等
	RS-232、RS-485等


二、深海坐底试验方舱
深海坐底试验方舱布放于试验海域海底，采用自容工作模式。具备海洋动力环境、生态、地质、生物观测数据长期获取功能，并兼具多种水文、地质、生态化学、声学光学测试仪器装备的长期水下试验和比测功能。
支持的试验仪器装备：
水文动力:各种ADCP、海流计、温盐深(CTD)仪等。
[bookmark: _GoBack]地质与地球物理:海底地震仪(OBS)、地磁仪、海底热流计。
生态与化学:营养盐分析仪、甲烷传感器、pH计、叶绿素荧光仪、二氧化碳分压传感器、浊度计、溶解氧传感器等。
声学与光学:水听器、声学释放器、水下成像声呐、各种水下相机及激光扫描系统。
主要技术参数如下：
· 尺寸：1.8m（长）×1.8m（宽）×1.45m（高）；
· 供电总功率：500W；
· 耐压水深：2000m；
· 工作时间：1年（平台自身耗电情况下）。
· 输出接口数量：8个；
· 输出电压：12V、24V和48V；
· 通信接口：RS232、RS422、RS485和RJ45多种模式。
三、船载试验平台
船载试验平台主要由船舶平台和试验及支持系统两部分组成。其中船舶平台基于“海洋地质二十六号”调查船基本性能，匹配船载试验能力主要需求进行改造升级，配备双桨、艏侧推，具备DP动力定位能力，船舶总长/型宽/吃水分别为63.5m/12.6m/3.2m，排水量为1713吨，自持力35天，适用于近远海航区，可支撑浮标、坐底平台、波浪滑翔机、水下滑翔机、水下机器人（ROV）、温盐深剖面探测系统、ADCP等海洋仪器装备试验和布放。试验及支持系统主要由水文调查系统、环境调查系统、生物调查系统、地质调查系统、试验辅助系统、通讯系统、实验室系统以及甲板机械系统组成，可灵活搭建在不同船只上，开展高精度的深海综合调查和试验。
四、船载深海声学测试系统
船载深海声学测试系统包括深海声源、水声信号测量分析系统和宽频大功率吊放声源。系统依托双船作业可获取深海试验场海区的声传播损失信息，实现对深海试验场的海洋声传播背景场的观测能力，可为主被动声学装备的性能测试、声学仪器研发过程中调试、检测等关键性工作提供声学测试仪器平台，为开展水声测试技术研究和海洋声学仪器研制提供技术服务。
支持测试的声学装备：
（1）收声类声学装备：水听器、拖曳线列阵、固定式水听器阵、声学浮标和声学记录仪等；
（2）发生类声学装备：发射换能器、参量阵声源、声呐浮标等；
（3）收发合置类声学装备：舰壳声呐、回声测深仪、鱼探仪和水下声学定位系统等。
主要技术参数如下：
	
	深海声源
	宽频大功率吊放声源
	水声信号测量分析系统

	技术指标
	1）最大工作深度：不小于800m；
2）声源级：不低于170dB；
3）工作频段：800Hz-30kHz；
4）连续工作时间：不小于4小时；
5）工作海况：不大于4级。
	1）换能器发射频段：200Hz-50kHz；
2）声源级：不小于180dB；
3）连续工作时间：不小于4小时；
4）工作海况：不大于4级。
	1）水听器接收频段：20Hz-50kHz；
2）连续工作时间：不小于48小时；
3）工作海况：不大于4级。

	物理特性
	绞车（长×宽×高，不含甲板基座）：不大于1800×1700×1500（mm）
绞车重量：不大于3000kg（含缆）
换能器组（长×宽×高）：约1000×1000×1000（mm）
	绞车（长×宽×高，不含甲板基座）：不大于1800×1500×1500（mm）
绞车重量：不大于2500kg（含缆）
换能器组（长×宽×高）：约1000×1000×1000（mm）
	水听器阵（长×宽×高）：约1000×1000×1000（mm）

	电气接口
	220VAC，50Hz，2.5kW
380VAC，50Hz，22kW
	220VAC，50Hz，2.5kW
380VAC，50Hz，11kW
	220VAC，50Hz，2.5kW

	对外接口
	/
	可编程信号源：2路BNC输出端，2路BNC同步输出端
示波器：4路BNC
	滤波器：2路BNC
示波器：4路BNC
数据采集器：20路BNC


五、海洋遥感观测效能综合平台
海洋遥感观测效能综合评估系统主要由多参数水质浮标、海面光谱仪、吸收衰减仪、太阳光度计、GNSS浮标、GNSS基准站、高精度测高系统、验潮仪等硬件设备和配套的软件系统组成，系统通过获得微波遥感和光学遥感现场同步观测数据及其他辅助数据，可为我国在轨运行或计划发射各类海洋卫星的遥感产品（包括海面高产品、波浪谱产品、海面温度、遥感反射比、气溶胶光学厚度、叶绿素浓度等）进行检验和效能评估，同时兼顾国外海洋卫星在我国近海的遥感产品可靠性检验需求。配合我国现有海上定标场，可完成海洋光学、红外及微波卫星遥感效能评估。可为多源海洋卫星提供从大气、海面到水下的一体化现场同步观测数据，评估卫星在轨运行后的遥感载荷效能，并确保卫星遥感产品的质量及其应用效果。
六、深海水下定位系统
深海水下定位系统可实现水下目标轨迹的高精度跟踪，为进入深海试验场区的水下用户平台提供定位服务，同时监控水下用户平台的水下位置、状态等信息，形成水下目标运动实时航行轨迹。可支撑定位、导航等设备的试验测试。
测量范围：有效测量范围10km×10km。
定位精度：在高精度5km×5km定位范围内对静止目标定位精度不低于3m；对运动目标定位精度不低于5m；在低精度10km×10km定位范围内定位精度不低于10m。
